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有關本使用說明書的標記 
  

本使用說明書的標記如下。 

 
使用上的注意事項 : 表示使用時的注意事項。 

 
: 表示參照項目及頁碼。 

參考             : 表示知道該內容後非常便利。 

 
①②③                   : 操作的順序或圖說明時的對應部分。 

 

[para]、[mode]等         : 表示本機的鍵盤、計算機畫面的信息及菜單。 

 

≫                       :表示操作的結果及操作後的狀態。 

 

●表示LED的的的 的的・  

的的 7段LED中有下記顯示。 

 

 

 

 

 

 

 

 

英的的母 7段LED中有下記顯示。有不能顯示的英的的。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

使用上的注意 

的的的2與英的的的Z、的的的5與英的的的S、的的的9與英的的 

的Q顯示相同。 
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第 1 章 概 要 
 

■ 型號構成 
 

 
 

基本
型號 

安裝 
控制 
輸出 

PV  
輸入 

 
電源 選項1 選項2

追加
処理 

規   格 

C25         SDC25 尺寸 48mm × 96mm  

C26         SDC26 尺寸 96mm × 96mm  

 T        盤安裝形 

      控制輸出1 控制輸出2 

R0       繼電器輸出NO 繼電器輸出NC 

V0       電壓脉衝輸出 
(SSR 駆動用) 

無 

VC       電壓脉衝輸出 
(SSR 駆動用) 

連續電壓輸出 

VV      電壓脉衝輸出 
(SSR 駆動用) 

電壓脉衝輸出 
(SSR 駆動用) 

C0       電流輸出 無 

CC       電流輸出 電流輸出 

U      萬能 

A     A C電源(AC100 ～ 240V)    

D     D C電源(AC24V/DC24V)  

1    事件繼電器輸出 3 點 

2    事件繼電器輸出 3 點、補助輸出(電流輸
出) 

 
 
 
 注 1. 對 DC 電
 

注2. 電流變送 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1-2 
(注 1)

4    事件繼電器輸出 2 點(獨立接點)  
5    事件繼電器輸出 2 點(獨立接點) 、補助
(注 1)
輸出(電流輸出)  
0   無 

1   電流變送器輸入 2 點、數字輸入 4 點 
2   電流變送器輸入 2 點、數字輸入 4 點、

RS-485 通信 
00 無追加處理 

D0 付検査成績書 

T0 熱帯処理品 

K0 硫化對策処理品 

B0 熱帯処理品＋付検査成績書 

L0 硫化對処理品＋付検査成績書 

Y0 追踪證明對應 

(注 2)

(注 2)

源型，不能選擇。

器是另賣品。
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man ev1 ev2 ev3 ot1 ot2

mode display

enter

para

para enter

displaymode

pv

out

sp

ot2

ot1

ev3

ev2

ev1

man

插口

蓋帽

插口

蓋帽

本 體 部：內裝有儀錶輸入輸出信號的電氣回路及CPU 內・  

存等。 

操作面板部：用于顯示數値或狀態部，裝有操作鍵。 

蓋帽      ：用于蓋住連接本體部與操作面板部的插銷。 

使用上的注意 

請用戶不要觸摸蓋帽，它是本公司維修專用蓋帽。請 

不要强行拉牽蓋帽，否則會損壞。 
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安裝本機時，請設置在如下場所。 

 

供給電源及除繼電器接點輸出外的輸入輸出的共模電壓須滿足如下條件。・  

対地間的電壓要求在 

AC：33Vr.m.s.以下、峰值46.7V以下、 

DC：DC70V以下。 

 

非高溫・ 、低溫、高濕度、低濕度的場所 

 

無硫化氣體等有腐食性氣體的場所・  

 

粉塵、油烟較少的場所・  

 

避開直射日光及風雨的場所・  

 

機械的振動、衝撃較少的場所・  

 

避免在高壓綫下、焊接機附近及電氣噪聲発生源較近的場所・  

 

離開鍋爐等有高壓點火裝置・ 15m以上的場所 

 

電磁影響較少的場所・  

 

無可燃性液體或蒸気的場所・  
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變送

過 規定 機

變送
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請 儀錶 機

産生動作 後進

預熱時間

1
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7
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8
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PGM10N/PGM10F PGM10N/PGM10F

每個輸出上各2台

＋ 

－ 

＋ 

－ 

＋ 

－ 



本機

＋ 

－ 

＋ 

－ 

G3PA

＋ 

－ 

G3PA

＋ 

－ 

G3PA

每個輸出上各3台



V

R0

PGM 2A1

R2 Vf

3 4

PGM 2A1

R2 Vf

3 4

         無

每個輸出上各4台



幹擾對策

請考慮 幹擾

當 幹擾 請

起動快 幹擾 請

幹擾對策 請
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C 0 3

C 0 2



C 0 9

小數舍去

小數舍去

小數舍去     

小數舍去

小數舍去

小數舍去



C 0 4

「1：小
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b i

PV
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C 0 5
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C
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A
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r--r
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c.di 1







C tr l

自適應



C 15

C 16

C 1 7

C 18

C 14

C 26

特殊



C 19

C 20

C 2 1



C 22

di FF

Off5

(differential)

動作點

餘差(offset)

offset

餘差

餘差

餘差

 SP＋oFFS
PV

ON dIFF

 SP＋oFFS
PV

ONdIFF



p- 1

I - 1

d- 1

re- 1

Ol- 1

Oh- 1

p- 1.C

I - 1.C

d- 1.C

Ol 1.C

Oh 1.C

P-2

I-2

d-2

rE-2

OL-2

OH-2

P-2.C

I-2.C

d-2.c

OL2.C

OH2.C





C 27

C 28

C 29
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at.Ol

at.Oh

at.ty

at -p

at - 1

at -d



PV

SP



控制新算法

jf.Ov

jf.bd

ctr.A

Sp.lG
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displaymode
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rsp

man
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PV

SP

2/3

1/3

MV（％） 
100.0

時間 

50.0

0.0

加熱　MV（％） 
100.0

時間 

50.0

0.0

冷却　MV（％） 
100.0

時間 

50.0

0.0

PV

時間 

SP 
AT 起 動 中 







C 30

SP-1

SP-2

SP-3

SP-4

PId. 1

P Id.2

PId.3

PId.4



lSp

di 1.1

di 2.1

di 3.1

di 4.1

di 5.1



C 32

SPU

Spd



C 0 7

C 0 8

di 1. 1

di 2. 1

di 3. 1

di 4.1

di 5.1





di 1. 1

di 2. 1

di 3. 1

di 4. 1

di 5. 1



自適應

無效                   無效

無效                   無效

di 1.9

di 2.9

di 3.9

di 4.9

di 5.9



di 1.2

di 2.2

di 3.2

di 4.2

di 5.2



di 1.3

di 1.4

di 1.5

di 1.6

di 2.3

di 2.4

di 2.5

di 2.6

di 3.3

di 3.4

di 3.5

di 3.6

di 4.3

di 4.4

di 4.5

di 4.6



di 5.3

di 5.4

di 5.5

di 5.6

di 1.7

di 2.7

di 3.7

di 4.7

di 5.7

di 1.8

di 2.8

di 3.8

di 4.8

di 5.8



的

[Ctrl] ＋[P]的鍵輸入・  
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ONHYS ON HYS

主設定 主設定 
PV PV

主設定 

PV

主設定 

PV

ONHYSON HYS

主設定(*) 副設定(*) 主設定(*) 副設定(*)

PV PV

ON HYS ONHYS ONHYS HYS

ONHYS ON HYS

 SP＋主設定  SP＋主設定 
PV PV

 SP＋主設定 

PV

SP＋主設定 

PV

ONHYSON HYS

主設定 副設定 
PVSP

ON HYS ONHYS ONHYS HYS

主設定 副設定 PVSP



主設定 

SP

主設定 

SP

ONHYSON HYS

ONHYS ON HYS

主設定 主設定 
SP SP

主設定(*) 副設定(*) 主設定(*) 副設定(*)

SP SP

ON HYS ONHYS ONHYS HYS

ONHYS ON HYS

 主設定 主設定 
MV MV

主設定 

MV

主設定 

MV

ONHYSON HYS

主設定(*) 副設定(*)
MV

ON HYS ONHYS ONHYS HYS

主設定(*) 副設定(*)

MV

主設定(*) 副設定(*)

ON HYS ONHYS ONHYS HYS

主設定(*) 副設定(*)

ONHYS ON HYS

 主設定 主設定 

主設定(*) 副設定(*)

ON HYS ONHYS ONHYS HYS

主設定(*) 副設定(*)

ONHYS ON HYS

 主設定 主設定 



副設定 

主設定 

時間 

設定時間 

時間 

時間 

 PV

 MV

 EV
 ON

HYS
副設定 

主設定 

時間 

設定時間 

時間 

時間 

 PV

 MV

 EV
 ON

HYS



主設定 

時間 

設定時間 

副設定  

時間 

時間 

 PV

 MV

 EV
 ON

HYS

主設定 

時間 

設定時間 

時間 

時間 

 PV

 MV

 EV
 ON

HYS

副設定  



滯後

上限 

下限 

時間 

設定時間 設定時間 

時間 

時間 

 PV

 MV

 EV
 ON  ON

HYS

HYS
 (0以上の場合)
主設定 

上限 

下限 

時間 

設定時間 設定時間 

時間 

時間 

 PV

 MV

 EV
 ON  ON

HYS

HYS

 (0以上の場合)
主設定 



時間 

ON

ONDI



e 1.C 1

e2.C 1

e3.C 1

e4.C 1

e5.C 1



e 1.c2

e2.c2

e3.c2

e4.c2

e5.c2



e 1.c3

e2.c3

e3.c3

e4.c3

e5.c3



       

e 1

e 1.Sb

e 1.hy

e2

e2.Sb

e2.hy

e3

e3.Sb

e3.hy

e4

e4.Sb

e4.hy

e5

e5.Sb

e5.hy



e 1.On

e 1.OF

e2.On

e2.Of

e3.On

e3.Of

e4.On

e4.Of

e5.On

e5.OF





cyu

cy

cyu2

cy2

tp.ty
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Ot 1. 1

Ot2. 1

ev 1. 1

ev2. 1

ev3. 1



Ot 1.2

Ot 1.3

Ot 1.4

Ot 1.5

Ot2.2

Ot2.3

Ot2.4

Ot2.5

ev 1.2

ev 1.3

ev 1.4

ev 1.5

ev2.2

ev2.3

ev2.4



ev2.5

ev3.2

ev3.3

ev3.4

ev3.5



的

Ot 1.6

Ot2.6

ev 1.6

ev2.6

ev3.6



Ot 1.7

Ot2.7

ev 1.7

ev2.7

ev3.7

Ot 1.8

Ot2.8

ev 1.8

ev2.8

ev3.8



的











程序段

SP

T1
T2





G.SOAK

G.SOAK

                  

DI分配(內部接點2)：輸入輸出端口的設定・  



c 42

c 47

c 52

c 43

c 48

c 53



c 44

c 45

c 49

c 50

c 54

c 55

-10
0

100
110

-10
0

100
110

��

下限 下限 上限 上限 



的

c 46

c 5 1

c 56

SP

0% 50% 100%

110
100

0
-10



1 變送器

變送器

的



c 36

c 39

c 37

c 40

c 38

c 4 1



c 90

c 9 1

c 92

c 93



的

Id02

Id02

AL 1 1



c 7 1

c 72



c 73



c 74



c 75



c 76

c 77



c 80

c 78

c 79



c 8 1

c 82

c 83

c 84

c 85

c 86

c 87



＋100.1%以上 

＋80.1～＋100.0%

＋60.1～＋80.0%

＋40.1～＋60.0%

＋20.1～＋40.0%

＋0.1～＋20.0%

－100.1%以下 

－99.9～－80.0%

－79.9～－60.0%

－59.9～－40.0%

－39.9～－20.0%

－19.9～0.0%
 

PV

SP



0.1～  10.0%

10.1～  20.0%

20.1～  30.0%

30.1～  40.0%

40.1～  50.0%

50.1～  60.0%

60.1～  70.0%

70.1～  80.0%

80.1～  90.0%

90.1～ 100.0%



uf- 1

uf-2

uf-3

uf-4

uf-5

uf-6

uf-7

uf-8

I-- ：
d-- ：
rE-- ：
OL-- ：
OH-- ：
P--C ：
I--C ：
d--C ：
OL.-C ：
OH.-C ：

---- ：

----

----

----

----

----

----

----

----







①

①

②



lOc

c.lOc

l.lOc



paSS

pS ia

pS2a

pS ib

pS2b



HEAt

COOl

At 1

Ct 1

Ct2

E 1

E 1. Sb

t 1

E2

E2. Sb



t2

E3

t3

E3. Sb



A--M

r--r

At

dO. Lt

C. dI 1

MOdE



SP-1

PI d. 1

SP-2

PI d. 2

SP-3

PI 2. 3

PId. 4

SP-4

SP



Ev

E 1

E 1. Sb

E 1. Hy

E 1. On

E 1. OF

E2

E2. Sb

E2. Hy

E2. On

E2. OF

E3

E3. Sb

E3. Hy

E3. On

E3. OF

E4

E4. Sb

E4. Hy

E4. On

E4. OF

E5

E5. Sb

E5. Hy

E5. On

E5. OF



PId

P- 1

I - 1

d- 1

rE- 1

OL- 1

OH- 1

P-1C

I - 1C

d- 1C

OL. 1C

OH. 1C

P-2

I -2

d-2

rE-2

OL-2

OH-2

P-2C

I-2C

d-2C

OL. 2C

OH. 2C

P-3

I -3

d-3

rE-3

OL-3

OH-3

P-3C

I -3C

d-3C

OL. 3C

OH. 3C



P-4

I -4

d-4

rE-4

OL-4

OH-4

P-4C

I -4C

d-4C

OL. 4C

OH. 4C



PArA

Ctrl

At. OL

At. OH

dIFF

OFFS

FL

rA

bI

FL2

rA2

bI 2

CyU

Cy

CyU2

Cy2

tP. ty

OUtL

SPU

SPd



幹擾

新               

At. ty

JF. bd

SP. LG

At-P

At-1

At-d

Ctr. A

JF. Ov



6 - 3 設定顯示一覧表 
顯示級別的含義 0：簡單 標準 多功能、・ ・  

1：標準 多功能、・  

2：多功能 

初始値根據型號不同而有差异。 

 
顯  示 項 目 內  容 初始値 顯示 

級別 

備    注 

 PV 量程種類 熱電偶的量程：1 ～ 26  

測溫熱電阻的量程：41 ～ 

68 直流電圧 直流電流的量・

程：81～84 、86～90  

88 0  詳見PV 量程表(5－2頁)

參考  

 溫度単位 0 ：摂氏(℃) 

1 ：華氏(ﾟF)  

0  0  PV 量程種類爲熱電偶、

熱電阻的場合、顯示 

 冷端補償 0 ：進行冷端補償(內部) 

1 ：不進行冷端補償(外部) 

0  2  PV 量程種類爲熱電偶的

場合、顯示 

 小數點位置 0 ：無小數點 

1 ：小數點以下1位 

2 ：小數點以下2位 

3 ：小數點以下3位 

(熱電偶/熱電阻帶小數點的

量程的場合，0～ 1)  

0  0  PV 量程種類爲直流電圧

直流電流的場合、或熱・

電偶、熱電阻帶小數點

量程的場合、顯示 

 PV 量程下限 PV 量程種類爲熱電偶、熱電

阻的場合，顯示由PV量程種

類(C01) 所選擇的量程的下

限但不可設定 

PV量程種類爲直流電壓 直流・

電流的場合、 

－1999 ～＋ 9999  

0  0   

 PV 量程上限 PV 量程種類爲熱電偶、熱電

阻的場合、顯示由PV量程種

類(C01) 選擇的量程的上限

但不可設定 

PV量程種類爲直流電圧 直流・

電流的場合、－1999 ～＋ 

9999  

1000 0   

 SP 限幅下限 0  1   

 SP 限幅上限 

PV 量程下限～PV 量程上限 

1000 1   

 開平運算小信號切除 0.0 ～ 100.0% (0.0 顯示無

開平運算)  

0.0 2  PV 量程種類爲直流電圧

/直流電流的場合、顯示

 控制動作(正逆)  0 ：逆動作(加熱控制)  

1 ：正動作(冷却動作)  

0  0  不使用加熱冷却控制

( C26=0) 場合、顯示 

 PV 异常時操作量選擇 0 ：控制運算継続 

1 ：輸出PV异常時的操作量 

0  2   

 PV 异常時操作量 －10.0 ～＋ 110.0 ％  0.0 2   

 READY 時操作量(加熱冷) 

却控制的場合爲加熱側 

－10.0 ～＋ 110.0 ％  0.0 1   

 
 READY 時操作量(冷却側) －10.0 ～＋ 110.0 ％ 0.0 1 控制方式爲ON/OFF 控制

以外(CtRL ≠ 0)的場

合， 當使用加冷却控制

(C26=1)時，顯示 
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C 15

C 16

C 17

C 18

C 01

C 02

C 03

C 04

C 05

C 06

C 07

C 08

C 09

C 14



C 19

C 20

C 2 1

C 22

C 26

C 27

C 28

C 29

C 30

C 3 1

C 36

C 37

C 38

C 39

C 40

C 4 1



的

C 42

C 43

C 44

C 45

C 47

C 48

C 49

C 50

C 52

C 53

C 54

C 46

C 5 1

C 55

C 56



C 65

C 66

C 67

C 68

C 69

C 70

C 7 1

C 72

C 73

C 74

C 64



C 75

C 76

C 77

C 78

C 79

C 80



C 8 1

C 82

C 83

C 84

C 85

C 86

C 87

C 88



C 89

C 90

C 9 1

C 92

C 93

使用上的注意

.儀錶信息庫的ROM版本(Id02)爲「2.04」以前的場合，

不會顯示「CT1匝數」、「CT1電力綫貫通次數」、「CT2匝數」、

「CT2電力綫貫通次數」的項目。



■ 事件組態庫 
庫選擇： 

顯  示 項 目 內  容 初始値 顯示 

級別 

備    注 

內部事件1  

組態1  

動作種類 

0 ：無事件 

1 ：PV 上限 

2 ：PV 下限 

3 ：PV 上下限 

4 ：偏差上限 

5 ：偏差下限 

6 ：偏差上下限 

7 ：偏差上限(最終SP基準)  

8 ：偏差下限(最終SP基準) 

9 ：偏差上下限(最終SP 基準) 

10 ：SP上限 

11 ：SP下限 

12 ：SP上下限 

13 ：MV上限 

14 ：MV下限 

15 ：MV上下限 

16 ：CT1加熱器斷綫/過電流 

17 ：CT1加熱器短路 

18 ：CT2加熱器斷綫/過電流 

19 ：CT2 加熱器短路 

20 ：回路診斷1  

21 ：回路診斷2  

22 ：回路診斷3  

23 ：報警(狀態)  

24 ：READY(狀態)  

25 ：MANUAL(狀態)  

26 ：RSP (狀態)(本機無效)  

27 ：AT 起動中(狀態) 

28 ：SP RAMP中(狀態)  

29 ：控制正動作(狀態)  

30 ：ST 整定等待(狀態) 

(本機無效) 

31 ：馬達開度推定中(狀態) 

32 ：定時器 

33 ：MFB (馬達反饋) 值上下限

(本機無効) 

0 0  

內部事件1 組態2  從右側開始稱爲第1、2、3、4位

 

第1位：正逆 
 

0：正 

1：逆 

第2位：待機 
 

0：無 

1：待機 

2：待機＋SP変更時待機 

第3位：READY時動作 
 

 

0： 継続 

1：强制OFF 

 

第4位：未定義 0 

   

                                                       
使用上的注意 

・仪表信息库的ROM版本1(Id02)为「2.04」以前的場合、 

「内部事件 组态1 動作種類」不能选择33。 
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EVCF

E 1. C1

E 1. C2



E 1. C3

E2. C 1

E2. C2

E2. C3

E3. C 1

E3. C2

E3. C3

E4. C 1

E4. C2

E4. C3

E5. C 1



E5. C2

E5. C3



前置(本機無效)

DI 1. 1

DI

DI 1. 2



DI 1. 3

DI 1. 4

DI 1. 5

DI 1. 6

DI 1. 7

DI 1. 8

DI 1. 9

DI 2. 1

DI 2. 2
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DI 2. 3

DI 2. 5

DI 2. 6

DI 2. 7

DI 2. 8

DI 2. 9

DI 3. 1

DI 3. 2

DI 3. 3

DI 3. 4

DI 3. 5

DI 3. 6

DI 3. 7

DI 3. 8

DI 3. 9

DI 4. 1

DI 4.2

DI 2. 4



DI 4. 3

DI 4. 4

DI 4. 5

DI 4. 6

DI 4. 7

DI 4. 8

DI 4. 9

DI 5. 1

DI 5. 2

DI 5. 3

DI 5. 4

DI 5. 5

DI 5. 6

DI 5. 7

DI 5. 8

DI 5. 9



Ot 1. 2

Ot 1. 3

Ot 1. 4

Ot 1. 5

Ot 1. 1

DO



Ot 1. 6

Ot 1. 7

Ot 1.

Ot 2. 1

Ot 2. 2

Ot 2. 3

Ot 2. 4

Ot 2. 5

Ot 2. 6

Ot 2. 7

Ot 2. 8

Ev 1. 1

Ev 1. 2

Ev 1. 3

Ev 1. 4

Ev 1. 5

                                                          

顯  示 項 目 內  容 初始値 顯示 

級別 

備  注 

 控制輸出1 反轉A～D  

1位：反轉A 

2位：反轉B 

3位：反轉C 

4位：反轉D 

從右側開始作爲1、2、3、4位 

0 ：不反轉 

1 ：反轉 

0000 2 型號的控制輸出1 爲繼電

器輸出或電壓脉衝輸出的

場合、顯示 

控制輸出1的場合、缺省的

輸出是MV1 

 控制輸出1 反轉 0 ：不反轉  

1 ：反轉 

0 2 

 控制輸出1 鎖定 0 ：無 

1 ：有(ON時鎖定)  

2： 有(OFF時鎖定，電源投入初始

化時除外)  

0  2  

型號的控制輸出1爲繼電器

輸出或電壓脉衝輸出且控

制輸出1 動作種類爲運算1 

～ 4 (ot1. 1>2) 的場合、

顯示 

 控制輸出2 

動作種類 

與控制輸出1 動作種類相同 

0 ：缺省的輸出 

1： MV1  

2： MV2  

3～ 6 ：運算1 ～ 4  

0  2  型號的控制輸出爲位置比

例輸出或控制輸出2爲電壓

脉衝輸出的場合、顯示 

控制輸出2 的場合、缺省

的輸出爲MV2  

 控制輸出2 

輸出分配A 

15 2 

 控制輸出2 

輸出分配B 

0 2 

 

 

控制輸出2 

輸出分配C 

0 2 

 控制輸出2 

輸出分配D 

與控制輸出1 輸出分配A～D相同 
0～49 
 

 

 

 

 

 
0 2 

 控制輸出2 反轉A～D 

第1 位：反轉A 

第2 位：反轉B 

第3 位：反轉C  

第4 位：反轉D 

與控制輸出1 反轉A～D相同 
0 ：不反轉 

1 ：反轉 

 

 

0000 2 

 控制輸出2 

反轉 

0：不反轉 

1：反轉 

0 2 

 控制輸出2 

鎖定 

0：無 

1：有(ON時鎖定) 

2：有(OFF時鎖定，電源投入初始化

時除外) 

0 2 

型號的控制輸出2爲電壓脉

衝輸出且控制輸出2動作種

類爲運算1～4 (ot2. 1>2) 

的場合、顯示 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 事件輸出1  

動作種類 

與控制輸出1 動作種類相同 

0 ：缺省的輸出 

1： MV1  

2： MV2  

3～ 6 ：運算1 ～ 4 

  可選型號有事件輸出1的場

合、顯示 

事件輸出1的場合、缺省的

輸出爲內部事件1 

 事件輸出1 

輸出分配A 

2 2 

 事件輸出1 

輸出分配B 

0 2 

 

 

事件輸出1 

輸出分配C 

0 2 

 事件輸出1 

輸出分配D 

與控制輸出1 輸出分配A～D相同 
0～49 

0 2 

可選型號帶事件輸出1且事

件輸出1的動作種類爲運算

1～4(Ev1.1>2)的場合、顯

示 
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Ev 1. 6

Ev 1. 7

Ev2. 2

Ev2. 4

Ev2. 5

Ev2. 6

Ev2. 7

Ev2. 8

Ev3. 1

Ev3. 2

Ev3. 3

Ev3. 4

Ev3. 5

Ev2. 1

Ev 1. 8

0～49



Ev3. 6

Ev3. 7

Ev3. 8



UF- 1

UF- 2

UF

UF- 3

UF- 4

UF- 5

UF- 6

UF- 7

UF- 8

P- -

I- -

d- -

rE--

OL--

OH--

P- -C

I- -C

d--C

OL.-C

OH.-C



LOC

LOC

C. LOC

L. LOC

PASS

PS 1A

PS2A

PS 1b

PS2b

I D0 1

I D02

I D03

I D04

I D05

I D06

I D07

I D08

I D



設定/設定庫 c 64

c 65

c 66

c 67

c 68

c 69

c 70

使用上的注意

由操作面板部的鍵操作及智能編程器SLP-C35進行設定。・  
RS-485通訊不能設定。

使用本公司産CMC10L的RS-232C/RS-485轉換器的場合，・  

請把「C70：通信最小應答時間」設定在3ms以上。
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第9章 通訊數據一覧表 

■ 通訊數據一覧表 
RAM・EEPROM的読 書・  

無符號： 可能 

□ ：根據條件可能 

△ ：雖可能，但是無効數據 

× ：不可能 

 

注意：EEPROM的読入與RAM地址的読入相同，是讀入RAM上的數據。 

小數點信息  － ： 無小數點 

1～3 ： 小數點位置（通訊數據、原來値的10 倍、100 倍、1000倍的數據） 

P  ： 根據PV輸入量程 

S  ： 根據各種條件 

CPL通訊的RS・WS命令        請在10進制的數據地址後加上「W」。 

CPL通訊的RD・WD・RU・WU命令  請使用16進制的數據地址。 

MODBUS通訊的命令          請使用16進制的數據地址。 

 

RAM地址        EEPROM地址        RAM      EEPROM庫 

 

項目 

 10進制 16進制 10進制 16進制 讀 寫 讀 寫 

小 數 點

信息 

備  注 

ROM ID 273 0111 16657 4111 × × － SDC25/26 爲「1」

ROM 版本1 274 0112 16658 4112 × × 2 

ROM 版本2 275 0113 16659 4113 × × 2 

SLP 對應版本 276 0114 16660 4114 × × － 

EST 對應版本 277 0115 16661 4115 × × － 

日期代碼(年) 278 0116 16662 4116  × × － 

 

公曆-2000例：

2003 年爲「3」 

日期代碼(月日) 279 0117 16663 4117  × × 2 

 

 

月＋（日÷100

例：12月1日爲 

「12,01」 

儀錶 

信息 

製造編號 280 0118 16664 4118 × × － 

鍵鎖 5001 1389 21385 5389    －  
通訊鎖定 5002 138A 21386 538A □ × □ × － 有通訊鎖定的場

合、變爲應答錯誤

裝載器鎖定 5003 138B 21387 538B  × × －  
口令显示 5004 138C 21388 538C   × －  
口令1A － － － － × × × × － 通訊及變成器不能

對口令進行讀寫 

口令2A － － － － × × × × － 同上 

口令1B － － － － × × × × － 同上 

鎖定 

口令2B － － － － × × × × － 同上 

用戶功能定義1 5101 13ED 21485 53ED  － 

用戶功能定義2 5102 13EE 21486 53EE  － 

用戶功能定義3 5103 13EF 21487 53EF  － 

用戶功能定義4 5104 13F0 21488 53F0  － 

用戶功能定義5 5105 13F1 21489 53F1  － 

用戶功能定義6 5106 13F2 21490 53F2  － 

用戶功能定義7 5107 13F3 21491 53F3  － 

用戶 

功能 

用戶功能定義8 5108 13F4 21492 53F4  － 

PV 量程種類 5201 1451 21585 5451  － 

溫度單位 5202 1452 21586 5452 □ □ － 

冷端補償 5203 1453 21587 5453 □ □ － 

設定 

小數點位置 5204  1454 21588 5454 □ □  －  
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RAM地址        EEPROM地址        RAM   EEPROM 



RAM地址        EEPROM地址     RAM    EEPROM



 RAM地址       EEPROM地址      RAM   EEPROM



RAM地址       EEPROM地址      RAM    EEPROM 



 RAM地址       EEPROM地址     RAM    EEPROM 



 RAM地址      EEPROM地址       RAM    EEPROM



 RAM地址       EEPROM地址      RAM   EEPROM



RAM地址 EEPROM地址 RAM EEPROM庫 

 

項目 

 10進制 16進制 10進制 16進制 讀 寫 讀 寫 
小數點

信息 

備  注 

AUTO/MANUAL模式

切換 

9001  2329 25385 6329  □  □  － 與RAM地址14596 

(10進制)相同 

無DI分配，其他條

件可寫入 

RUN/READY模式切

換 

9002  232A 25386 632A  □  □  － 與RAM地址14595 

(10進制)相同 

無DI分配的場合、

可寫入

（擴展用予約） 9003  232B 25387 632B △ × △ ×  － 與RAM地址14598 

(10進制)相同 

無DI分配的場合、

可寫入 

AT 中止/起動切換 9004  232C 25388 632C  □  □  － 與RAM地址14597 

(10進制)相同 

無DI分配、其他條

件可寫入

模式 

全DO 鎖定解除 9005  232D 25389 632D  □  □  － 無DI 分配的場合、

可寫入

PV  9101  238D 25485 638D  ×  ×  P  與RAM地址14356 

(10進制)相同

SP(目標値) 9102  238E 25486 638E P  (注2) 

LSP 組選擇 9103  238F 25487 638F  □  □  － 與RAM地址14592 

(10進制)相同 

無DI 分配的場合、

可寫入(注3)  

選擇中的PID 組 9104  2390 25488 6390 × ×  －  
MV(操作量) 9105  2391 25489 6391  □  □  1  與RAM地址14594 

(10進制)相同 

MANUAL模式的場 

合、可寫入 

加熱MV(操作量) 9106  2392 25490 6392  ×  ×  1  與RAM地址14420 

(10進制)相同

冷却MV(操作量) 9107  2393 25491 6393  ×  ×  1  與RAM地址14421 

(10進制)相同

（擴展用予約） 9108  2394 25492 6394 △ × △ ×  1  與RAM地址14417 

(10進制)相同

AT 進程 9109  2395 25493 6395 × ×  － 

CT(電流變送器)輸

入1 電流値 

9110  2396 25494 6396  ×  ×  1  與RAM地址14418 

(10進制)相同

CT(電流變送器)輸

入2 電流値 

9111  2397 25495 6397  ×  ×  1  與RAM地址14419 

(10進制)相同

定時器剩餘時間１ 9112  2398 25496 6398 × ×  S  

定時器剩餘時間２ 9113  2399 25497 6399 × ×  S  

定時器剩餘時間３ 9114  239A 25498 639A × ×  S  

定時器剩餘時間４ 9115  239B 25499 639B × ×  S  

定時器剩餘時間５ 9116  239C 25500 639C × ×  S  

(擴展用予約) 9117  239D 25501 639D △ × △ ×  S  

(擴展用予約) 9118  239E 25502 639E △ × △ ×  S  

(擴展用予約) 9119  239F 25503 639F △ × △ ×  S  

(擴展用予約) 9120  23A0 25504 63A0 △ × △ ×  S  

(擴展用予約) 9121  23A1 25505 63A1 △ × △ ×  S  

(擴展用予約) 9122  23A2 25506 63A2 △ × △ ×  S  

使用中的LSP 値 9123  23A3 25507 63A3  ×  ×  P  與RAM地址14593 

(10進制)相同(注2) 

比率/偏置/濾波前PV  9124  23A4 25508 63A4 × × P   

運行

顯示 

(擴展用予約) 9125  23A5 25509 63A5 △ × △ ×  P   
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 RAM地址       EEPROM地址      RAM    EEPROM



RAM地址 EEPROM地址 RAM EEPROM庫 

 

項目 

 10進制 16進制 10進制 16進制 讀 寫 讀 寫 
小數點
信息 

備  注 

控制狀態 9204  23F4  25588 63F4  ×  × － 位0：MANUAL模式 

位1：READY模式 

位2：RSP模式 

(本機無効) 

位3：AT中 

位4：ST中(本機無効)

位5：步運行保中 

(本機無効) 

位6：SP斜坡中 

位7：SP斜坡上昇中 

位8：SP斜坡下降中 

位9～位10:未定義 

位11 ：MFB推定中

(本機無効) 

位12 ：MFB 調整中

(本機無効) 

位13 ：加熱側PID 

使用中 

位14 ：冷却側PID 

使用中 

位15 ：未定義 

DO 狀態 9205  23F5  25589 63F5  ×  × － 與RAM地址14337 

(10進制)相同 

位0 ：控制輸出1  

位1 ：控制輸出2  

位2 ：事件輸出1  

位3 ：事件輸出2  

位4 ：事件輸出3  

位5～ 15 ：未定義 

DI 狀態 9206  23F6  25590 63F6  ×  × － 與RAM地址14338 

(10進制)相同 

位0： DI1  

位1： DI2  

位2： DI3  

位3： DI4  

位4～ 15 ：未定義 

通訊DI 

(DI1 ～ 4)  

9207  23F7  25591 63F7     － 位0 ：通訊DI1  

位1 ：通訊DI2  

位2 ：通訊DI3  

位3 ：通訊DI4  

通訊DI1  9208  23F8  25592 63F8 － 

通訊DI2  9209  23F9  25593 63F9 － 

通訊DI3  9210  23FA  25594 63FA － 

狀態 

通訊DI4  9211  23FB  25595 63FB － 

位號1  9301  2455  25685 6455     － 不能在操作面板上顯

示 設定・  

位號2  9302  2456  25686 6456 － 同上 

位號3  9303  2457  25687 6457 － 同上 

位號4  9304  2458  25688 6458 － 同上 

位號5  9305  2459  25689 6459 － 同上 

位號6  9306  245A  25690 645A － 同上 

位號7  9307  245B  25691 645B － 同上 

位號8  9308  245C  25692 645C － 同上 

位號9  9309  245D  25693 645D － 同上 

位號 

位號10  9310  245E  25694 645E － 同上 
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 RAM地址        EEPROM地址     RAM     EEPROM



 RAM地址       EEPROM地址      RAM   EEPROM



 RAM地址       EEPROM地址      RAM   EEPROM

的



第10章 維護及故障時的處理 

 

■ 維  護 
● 清 掃 

清除儀錶灰塵時，請用柔軟的幹布。 

不要使用香蕉水、苯等有機溶剤。 

● 部品更換 

請不要進行部品的更換。 

● 保險絲更換 

更換電源配線上設計的保險絲時，請務必采用指定規格的産品。 

規格   IEC127 

遮斷速度 遅動型號(T) 

額定電壓 250V 

額定電流 500mA 

 

■ 報警顯示及其對策 
以下是本機异常時的報警顯示及對策。 

 
報警代

碼顯示 

异常名稱 原 因 処 置 

 PV 輸入异常 

（上超量程） 

傳感器斷綫、誤配綫 

PV 量程種類誤設定 

 PV 輸入異常 

（下超量程） 

傳感器斷綫、誤配綫 

PV 量程種類誤設定 

確認配線 

PV 量程種類的再設定 

CJ 異常 端子溫度异常(熱電偶） 環境溫度的確認  

PV輸入异常（熱電阻） 傳感器斷綫、誤配綫 配線的確認 

 CT輸入异常 

(超量程) 

(CT輸入1/2的1側或2側) 

 

超過顯示範圍上限 

的測定電流、CT匝數 

誤設定、CT電力綫貫 

通次數誤設定、誤配綫 

使用匝數與顯示範圍符 

合的的CT，CT匝數重新 

設定。 

CT 電力線貫通次數的重 

新設定。確認配線。 

 A/D 轉換異常 A/D 轉換部故障 本體更換 

 參數异常 數據確定中電源斷 

幹擾等造成數據破壊 

 調整數據异常 數據確定中電源斷 

幹擾等造成數據破壊 

 
參數異常 

（RAM 領域） 

幹擾等造成數據破壊 

 調整數據异常 

（RAM 領域） 

幹擾等造成數據破壊 

電源再投入・  

數據・ 的再設定 

(AL95/97 是設定數據、

AL96/98是調整數據) 

本體更換・  

 ROM 異常 ROM（内存）故障 電源再投入・  

本體更換・  

 

使用上的注意 

・儀錶信息庫ROM版本1(Id02)爲「2.04」以前的場合、CT輸入異常 

報警(AL 11)將不顯示。 
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